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Stabilometria

zadanie z predmetu
Biomechanika v protetike a ortotike

Zadanie:
Sledovanie parametrov stability vo vybranych polohach v stoji zo stabilometrického vySetrenia na
podobarometri, Vernier a Y-ovej skusky rovnovahy.

Ciel"
Cielom je naudit sa vyuZivat r6zne spdsoby hodnotenia stability a porovnat ziskané vysledky.

Klacové slova:
COP, stabilita, balans, podobarometer, taZisko, konfidenéna elipsa, oporna baza, oporna plocha

Ulohy:
Zistite stabilometrické parametre pomocou podobarometra a Go Direct Force, Acceleration Sensor
(Vernier) v 3 polohach (stoj na Sirku panvy s otvorenymi o¢ami (00), stoj znoZny s OO0 a ZO):

1. |vychylky v smere AP a ML, velkost konfidenénej elipsy pomocou podobarometra.

2. |Test rovnovahy pomocou Vernier (Vernier Science Education, USA)

3. |Y-ova skuska rovnovahy: Test rovnovahy pomocou Y-ového obrazca na zemi




Stabilometria
zadanie z predmetu Biomechanika v protetike a ortotike

Merany subjekt:

meno a priezvisko | pohlavie [ vek | hmotnost vyska zdravotny stav pohybova aktivita

dominanntna
koncatina

Meracie pristroje a pomocky: typ vyrobca

podobarometer PRESCAM

Go Direct Force a Acceleration Sensor

LabQuest 3

kalkulacka

rysovacie pomécky

vaha

pasové meradlo

Pasky na pripevnenie senzoru

Papierova lepiaca pdska

Podmienky merania:
teplota okolia, ¢as vykondvania merania, vzorkovacia frekvencia a iné vplyvy pGsobiace pri merani*

Postup merania:
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Tu vloZte printscreen z podobarometra - Stabilometria
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Tu vloZte printscreen z Go Direct Force a Acceleration Sensor (Vernier)

Vysledky:
Stoj na Sirku panvy OO

BS (cm?) -

AS (cm2) -

COP PDK (x; y) -

COP LDK (x; y) -

COP spolu (x; y) -

vychylky v smere AP
(mm)

vychylky v smere ML
(mm

velkost konfidencnej
elipsy (cm2)

zrychlenie (m/s)

dizka trajektoérie COP
(mm)

anteriérny pohyb - -

pravozadny - -

favozadny - -
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Stoj znozny OO

BS (cmz)

AS (cm2)

COP PDK (x; y)

COP LDK (x; y)

COP spolu (x; y)

(mm)

vychylky v smere AP

(mm

vychylky v smere ML

elipsy (cm2)

velkost konfidencnej

zrychlenie (m/s)

(mm)

dlzka trajektorie COP

anteriérny pohyb

pravozadny

favozadny

Stoj znoiny ZO

BS (cmz)

AS (cm2)

COP PDK (x; y)

COP LDK (x; y)

COP spolu (x; y)

(mm)

vychylky v smere AP

(mm

vychylky v smere ML

elipsy (cm2)

velkost konfidencnej

zrychlenie (m/s)

(mm)

dlzka trajektorie COP

anteriérny pohyb

pravozadny

favozadny
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Diskusia a zaver:

Prilohy:

Pouzita literatura:

* text uvedeny kurzivou odstranit
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