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Tazisko a COP

zadanie z predmetu
Biomechanika v protetike a ortotike

Zadanie:
Stanovenie COP subjektu v stoji pomocou 3 metdd: Winterovej metddy uréovania tazZiska (plantogram),
uréenie taziska z 3D skenu a zo stabilometrického vySetrenia na podobarometri.

Ciel"
Cielom je naudit sa vyuzivat r6zne metddy urcovania taziska a porovnat ziskané vysledky.

Klacové slova:
COP, stabilita, balans, podobarometer, tazisko, trojbodovy systém chodidla, rozlozenie tlaku, plantogram,
oporna bdaza, oporna plocha




Tazisko a COP

zadanie z predmetu Biomechanika v protetike a ortotike

Ulohy:
Na plantograme, podobarometrickom vystupe uréite/vypocitajte:

opornu bazu BS, opornu plochu AS a vypocditajte polohu (suradnic) priemetu COM pri stoji na pravej,

1. [lavej DK a na oboch koncatinach.
2. |zataZenie v oblasti predonozia a zadonozZia nohy, aplikujte idedlny pomer rozloZenia zatazenia.
3. |velkost sil v opornych bodoch chodidla (pata, hlavicka 1. a 5. metatarzu).

Uréite polohu taZiska subjektu:

pomocou analytickej metddy urcovania taziska podla Wintera urcite celkové tazZisko ludského tela vo

vzpriamenom stoji.

zo skenu celého tela zo skenera TC2 NX16 (program Autodesk Meshmixer).

vypocitané vysledky porovnajte a zdovodnite priciny rozdielov.

Merany subjekt:
meno a priezvisko | pohlavie [ vek | hmotnost vyska zdravotny stav pohybova aktivita
Meracie pristroje a pomocky: typ vyrobca
plantograf

podobarometer PRESCAM

TC2 NX16 3D skener

Autodesk Meshmixer

Go Direct Force a Acceleration Sensor

LabQuest 3

kalkulacka

rysovacie pomécky

vaha

pasové meradlo

Podmienky merania:
teplota okolia, ¢as vykondvania merania, vzorkovacia frekvencia a iné vplyvy pGsobiace pri merani*
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Postup merania:

Vypocty:
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Tazisko a COP
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Tu vloZte model subjektu vo vzpriamenom stoji na 2 konéatinach v mierke pre vypoéet polohy taziska a
jeho vyznacenie
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Tazisko a COP
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Tu vloZte printscreen z programu Autodesk Meshmixer (poloha taZiska)
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Tu vloZte printscreen z podobarometra - Stabilometria
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Tu vloZte printscreen z Go Direct Force a Acceleration Sensor (Vernier)
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Tazisko a COP
zadanie z predmetu Biomechanika v protetike a ortotike

Vysledky:

BS (cmz)

AS (cm2)

COP PDK (x; y)

COP LDK (x; y)

COP spolu (x; y)

Prok (Pa)

Peok (Pa)

pspolu (Pa)

Pepok (Pa)

Peeok (Pa)

Pzeok (Pa)

Pzeeok (Pa)

p; (Pa)

ps (Pa)

ppﬁta (Pa)
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Tazisko a COP
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Diskusia a zaver:

Prilohy:
plantogramy

Pouzita literatura:

* text uvedeny kurzivou odstranit
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