Informainy list predmetu

Vysoka Skola: TECHNICKA UNIVERZITA v KoSiciach

Fakulta: Strojnicka fakulta

Kod predmetu: Nazov predmetu:VVnorené systemy
mechatronickych sustav

Druh, rozsah a metdda vzdelavaciclinnosti:

Forma vyuby: P - prednasky, L — konstirié alebo laboratorne ciégnia
Odportrany rozsah vyiby (v hodinach):

Denné forma Studia: 4,3

Metoda vydby: prezedna

Pocet kreditov: 5

Odporué¢any semester/trimester Studia2. rocnik LS

Stupei Studia: 2. stupé

Podmiaiujlce predmety: Ziadne

Podmienky na absolvovanie predmetuZapaiet a Statna skuska

PriebeZzné hodnotenie:

- Student prospeje v PH a ziska z&gipke!’ splni podmienku ziskanin. 11% z 20%.

- zapa@et

Zaverené hodnotenie:

- Student prospeje v ZH a Gspesne vykona Statriikiskke” spini podmienku ziskanin. 41%
z 80%.

- skaska

Na ziskanie hodnotenia A je potrebné zisigmenej 91 bodov, na ziskanie hodnotenia B
najmenej 81 bodov, na hodnotenie C najmenej 71\haaohodnotenie D najmenej 61 bodpv
a na hodnotenie E najmenej 51 bodov.

Vysledky vzdelavania: Absolvent predmetu ziska potrebny paeh v oblasti vnorenych
systémov vyuZzivanych v priemyselnych aplikaciadbsolent ziska zakladné poznatky
z navrhovania elektrickych obvodov, bude schopngicqua® so senzormi a aktuatormi
a taktiez bude schopny navrhowz@kladné algoritmy riadenia mechatronickych systém

Struéné osnova predmetu:

Témy prednasok:

. Uvod do vnorenych systémov

. Architektara hardvéru vnorenych systémov

. Vstupy a vystupy vnorenych systémov

. Periférne zariadenia vnorenych systémov

. Generovanie vystupnych signalov

. Spracovanie vstupnych signalov

. Senzory vyuzivané v priemysle

. Aktuatory vyuzivané v priemysle

. Riadiace Struktary

10. Zber dat a komunikaé rozhrania

12. Analyza problému a navrh rieSenia aplikovanimareného systému I.
13. Analyza problému a navrh rieSenia aplikovanimoreného systému Il

O©CO~NOOULE, WNBE

Témy cweni:

1. Oboznamenie sa s konkrétnymi typmi riadiacidnggiek
2. Vyvojove prostredie programovacieho jazyka

3. Deklaracia a inicializacia premennych a konstant
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4. Z&kladné cykly programovacieho jazyka

5. Generovanie digitalneho a analégového signalu

6. Spracovanie digitdlneho a analégového signalu

7. Praca so senzormi

8. Praca s aktuatormi

9. Aplikacia riadiacej Struktury prostrednictvormgerov a aktuatorov
10. Navrh rieSenia problému riadenia mechatroniddegtavy |.

11. Navrh rieSenia problému riadenia mechatronickegtavy II.

12. Realizacia vnoreného systému |.

13. Realizacia vnoreného systému Il.

Odporu¢ana literatara:

1. Lee, E. A., Seshia, S. A.: Introduction to ErmdleddSystems, - 1. vyd — UC Berkeley - 20
—[511] s. - ISBN 978-0-557-70857-4.

2. Virgala, I., Kelemen, M.: Mikroprocesorova tedtal., - 1. vyd — TU KoSice — 2014 —
[120] s. — ISBN 978-80-553-1669-7.

3. Herout, P.: Webnice jazyka C, - 6. — vyd — Kopp — 2013 — [273 KSBN 978-80-7232-
383-8.

4. Kelemen, M., Puskar, M., Virgala, I., Mikova, Meranie v mechatronike, - 1. vyd — TU
KoSice — 2013 — [146] s. — ISBN 978-80-553-1388-7.

5. Balara, M.: Rychlostné a polohové servosystémywd — TU KoSice — 1995 - [50] s. —
ISBN 80-967131-6-7.

Jazyk, ktorého znalo$®’ je potrebna na absolvovanie predmetuslovensky

Poznamky:

Hodnotenie predmetov
Celkovy p@et hodnotenych Studentov: O
A B C D E FX
0 0 0 0 0 0
V tabuke je uvedeny percentualny podiel hodnotenych Btadektori ziskali po zapisani
predmetu hodnotenie A, B, ... FX. Celkowes@, b, c, d, e, f je 100.

Vyudéujuci:
P: doc. Ing. Michal Kelemen, PhD.
L: doc. Ing. Michal Kelemen, PhD.

Datum poslednej zmeny22.05.2014
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Schvalil: prof. Ing. FrantiSek GreSka#j CSc.
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