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1.

9.

a.) Konfiguracia mechanického systému, konfiguracny priestor, priklady konfiguracného priestoru.
b.) Pevne ukotveny kinematicky retazec. Priama kinematika dvojc¢lenného kinematického retazca s
dvoma rotaénymi kibmi.

a.) Konfiguracna varieta. Technicky opis variety, Intuitivne zavedenie pojmu varieta.

b.) Pevne ukotveny kinematicky retazec. Priama kinematika dvoj¢lenného kinematického retazca
s jednym rotaénym a jednym posuvnym kibom.

a.) Zakladné stavebné bloky konfiguracného priestoru.

b.) Kinematika rychlosti pevne ukotvenych sériovych retazcov. Ziskanie Jakobiho matice
derivovanim.

a.) Lieove grupy a dévody ich pouZitia v geometrickej mechanike. Definicia grupy, aditivna grupa
realnych ¢isel R1.

b.) Kinematika rychlosti pevne ukotvenych sériovych retazcov. Iterativny vypocet Jakobianu.

a.) VSeobecny pohyb tuhého telesa v rovine.

b.) Iterativny vypocet jakobianu vyuZitim lokalnych rychlosti. Zobrazenie medzi lokalnymi
rychlostami na i - tom ¢lanku kinematického retazca.

a.) Specidlna euklidovska grupa (SE(2), X) a jej intepretacie.

b.) Modelovanie neholonémnych obmedzeni ako konexii, hlavna sucinova fibrovana varieta

a.) Vektory rychlosti na variete, dotykové priestory a dotykova varieta (tangent bundle).

b.) Holonémne obmedzenia.

a.) Rychlosti na grupe SE(2). Definovanie grupovych rychlosti €° a €.

b.) Lokalne neholondmne obmedzenia jednokolky, ak su dané neholonédmne obmedzenia
jednokolky vzhfadom na svetovu suradnicovu sustavu.
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a.) Fyzikdlna interpretacia grupovych rychlosti £ a € na grupe SE(2).
b.) Odvodte rekonstrukénu rovnicu pre dvojkolesovy mobilny robot s diferencnym riadenim kolies
pre dané neholonédmne obmedzenia vo svetovych suradniciach a urcte lokalnu konexiu.
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10. a.) Prava a lava liftovana akcia na SE(2) na grupe SE(2).

b.) Neholonémne obmedzenia a lokadlna konexia.
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