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Kinematicka analyza priemyselného robota s TTT, RRR Strukturou a Strukturou dvojramenného robota.
Transformacné a prevodové systémy vyuzivané v robotickej technike.

Indukénostné a kapacitné snimace (princip, rozdelenie a pouzitie).

Koncové efektory robota. Efektory pre manipulaciu s objektom manipulacie (uchopovacie efektory).
Kinematicka analyza priemyselného robota s RTT, RRT Strukturou a Strukturou typu SCARA.
Elektrické a tekutinové pohony pouZzivané v robotickej technike.

Koncové efektory robota. Technologické efektory (technologické hlavice).

Optické snimace (princip, rozdelenie a poufZitie).

Rekonfigurovatelné a modularne Struktdry robotov.

Kinematické struktury robotov s paralelnou kinematikou, delta robot.

Periférne zariadenia pre roboticku techniku. Periférne zariadenia pre technologické ulohy.
Tenzometrické snimace (princip, rozdelenie a pouzitie).

Robotické systémy pre oblikové a bodové zvaranie.

Kolaborativna robotika, bezpeénost kolaborativnych robotov.

Periférne zariadenia pre robotickd techniku. Periférne zariadenia pre manipulacné ulohy.
Bezpecnostné snimace (princip, rozdelenie a pouzitie).

Zariadenia medzioperacnej dopravy v robotizovanej vyrobe.
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