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1. Servisna robotika — kategorizacia robotickych zariadeni, charakteristika, prevadzka a
metodika nasadzovania servisnych robotov (SR).

SR — systémovy model SR, metodika vyberu SR.

Aplikacie s mobilnymi robotmi.

Mobilné SR (MSR) kolesové — stabilné a nestabilné koncepcie, mechanika pohybu.
MSR kolesové — poZiadavky, rozdelenie naprav.

MSR pasové — zakladné komponenty a typy modulov pasov.

MSR pasové — stabilné a nestabilné koncepcie.

MSR kracajuce — pohybovy mechanizmus, vyhody a nevyhody.
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MSR ostatné - koncepcia, mechanika pohybu a aplikacie.
. Riadenie MSR.
. Kognitivny subsystém MSR — lokalizacia.
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. Kognitivny subsystém MSR — navigacia.
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. Kognitivny subsystém MSR — vyuzitie tedrie multiagentovych systémov.
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. Akcny subsystém MSR — typy pohonov, priklady a ich aplikacia.
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. Senzoricky subsystém MSR — vnutorné senzory.
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. Senzoricky subsystém MSR — vonkajsie senzory.
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. Vyuzitie vyvojového softvéru FlowCode pri vyvoji MSR.
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